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'm: (DEUTSCH) J4C 20 bis 300 BETRIEBSANLEITUNG 2

Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig, bevor das Gerat in Betrieb genommen wird.
Schaden, die durch Nichtbeachtung dieser Anleitung verursacht wurden, sind nicht durch die
Gewabhrleistung / Garantie abgedeckt.

A Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser Gerate unter
gefahrlicher Spannung. Bei Nichtbeachtung der allgemeinen Elektrosicherheitsregeln und VDE
Vorschriften kdnnen deshalb schwere Korperverletzungen oder Sachschaden auftreten. Nur
entsprechend qualifiziertes Personal darf an diesen Geraten oder in deren Nahe arbeiten. Das
Personal muss mit allen Sicherheitshinweisen und InstandhaltungsmalRnahmen gemaR dieser
Betriebsanleitung vertraut sein.

EINLEITUNG

Diese elektrischen Schwenkantriebe wurden zum Steuern und Regeln von Industriearmaturen konzipiert.

Der Antrieb arbeitet in seinem konfigurierten Schwenkbereich, der frei eingestellt werden kann.

Die Stellungsanzeige gibt dabei die aktuelle Stellung der Armatur wieder und der Betriebszustand wird iiber die
Status LED angezeigt. Bei Blockierung schiitzt die interne Drehmomentschutzschaltung vor Beschadigung.

UMFELD

Bei Schwankungen der AuRentemperatur schiitzt die interne Heizung vor Kondensation im Innenraum.
Dazu muss der Antrieb dauerhaft mit Spannung versorgt werden.

Bei Anwendung im AuBenbereich sollte zudem ein ausreichender Schutz (Uberdachung) gegen Klimaeinfliisse
wie UV Strahlung, Hitzeentwicklung und Vereisen der Handnotbetatigung vorgesehen werden.

Vibrationen in der Rohrleitung miissen durch entsprechende Leitungskompensatoren abgefangen werden.

WARTUNG

Wartungen an diesen Schwenkantrieben sind nicht notwendig. Eine regelmaRige Priifung der Funktion wird
gemal der Sicherheitsanforderungen der Anlage, gerade bei selten genutzten Antrieben, empfohlen.

UBERSICHT

Modell 20 bis 85 Modell 140 bis 300

Handrad
Stellungsanzeige

Status LED

Stecker

Handbetatigung
Umschalter Automatik - Manuell

. ; e (
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

SPANNUNG
Der Antrieb erkennt selbststandig die angeschlossene Betriebsspannung. Verfiigbare Spannungsbereiche:

* Modelle S20 bis S300 kénnen im Bereich 24V-240V DC/AC (50/60Hz) -0%/+5% betrieben werden
* Modelle B20 bis B300 kdnnen im Bereich 12V DC/AC (50/60Hz) -0%/+5% betrieben werden

STROMAUFNAHME

Der Antrieb schiitzt sich selbst vor erhohter Stromaufnahme, sodass eine Absicherung nur als Leitungsschutz
notwendig ist. Da er durch das interne Netzteil als kapazitive Last zu betrachten ist, muss eine externe Si-
cherung mit entsprechender Auslosecharakteristik fiir erhdhte Einschaltstrome (z.B. LS Schalter Typ C oder D)
vorgesehen werden.

Schaltkontakte sollten ein geeignetes Kontaktmaterial (z.B. Silber-Zinnoxyd AgSnO) oder einen Nullspannungs-
schalter besitzen. Storeinfliisse durch Kopplung paralleler Verbraucher miissen vermieden werden.

Modell Stromaufnahme / Leistung bei maximalem Drehmoment
J4C B20 - B300 J4C S20 - S300
12V DC 12V AC 24V DC 24V AC 110V AC 230V AC
20 2,0A/234W 23A/273W 1,0A/234W 1,3A/30,7W 0,3A/32,7W 0,2A / 46W
35 2,6A/31,5W 23A/273W 1,4A/328W 1,7A/402W 0,4A/ 41,9W 0,2A / 46W
55 34A/411W 3,8A/454W 1,6A/390W 2,0A/47,5W 0,4A/47,0W 0,2A / 46W
85 2,3A/273W 2,7A/318W 1,2A/293W 1,5A/36,0W 0,3A/36,5W 0,2A / 46W
140 54A /64, 7W 8,5A/101,6W 25A/607W 3,3A/792W 0,7A/787W 0,4A/1056W
300 55A/653W 8,6A/1036W 27A/647W 33A/792W 0,8A/847W 0,5A/113,5W
ANSCHLUSSSTECKER

Achtung: Stellen Sie vor dem Anschliel3en sicher, dass die an den Antrieb anzulegende Spannung innerhalb des auf
dem Typenschild angegebenen Bereichs liegt. Fiir den Anschluss an den Antrieb werden DIN-Stecker mitgeliefert.
Der Durchmesser des zu verwendenden Kabels muss den minimalen und maximalen Anforderungen entsprechen.

Klein, Schwarz

Stecker

EN175301-803 Form ClI

Kabeldurchmesser min. @ 5mm

Achtung: Achten Sie darauf, dass die
Gummidichtung (1) vorhanden ist, wenn Sie
den Stecker am Antrieb befestigen. Achten Sie
auch beim Installieren des Kabels darauf, dass
die Dichtungen (5 & 9) korrekt installiert sind.
Eindringen von Wasser und Schéaden, die durch
diesen Installationsfehler verursacht werden,
fihren zum Erloschen jeglicher Garantie. Die
DIN-Stecker werden mit einer Schraube an
ihren jeweiligen Sockeln am Antriebsgehause
befestigt. Ziehen Sie die Schraube (10) beim
Zusammenbau nicht zu fest an (max. 0,5 Nm).

max. @ 6mm

Dichtung
Klemmblock
Klemmen
Gehause
Dichtring
Klemmring
Einschraubhiilse
Dichtring

9. Unterlegscheibe
10. Fixierschraube
11. EMV Kappe

NN

GroB}, Grau oder Schwarz

EN175301-803 Form A

min. @ 8mm max. @ 10,5mm
9 3“ -
2 3 7 ’ 10 ! ’:I
S 1
-
5
™,
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Schaltplan Standard AUF-ZU

(DEUTSCH) J4C 20 bis 300 BETRIEBSANLEITUNG 4

In der Standardausfiihrung kénnen alle dieser drei aufgefiihrten Beschaltungsvarianten ohne weitere

Konfiguration genutzt werden.

AUF - ZU AC/DC

; ; CLOSED @ @ OPEN

N/- —I
L+ {FUsE]
Z
L
GREY %
PLUG [

A = Versorgungsstecker (Grau)

Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 2 = SchlielRen
Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 3 = Offnen
Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

BLACK
PLUG

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

AUF - ZU - STOP AC/DC

f CLOSED @ @ OPEN

GREY
PLUG

A = Versorgungsstecker (Grau)
Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 2 = Schlieflen
Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 3 = Offnen

Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 2 & PIN 3 = Stop

Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

BLACK
PLUG

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

AUF - ZU 2 DRAHT DC

%% CLOSED @ @ OPEN

GREY
PLUG

A = Versorgungsstecker (Grau)
Minus PIN 3 & Plus PIN 2= SchlielRen
Minus PIN 2 & Plus PIN 3= Offnen
Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

BLACK
PLUG

3 541V01

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

INHALT
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Schaltplan Option DPS Stellungsregler

N/-
FUSE | 2 WIRES VAC/VDC
L/+

GREY 1 2 + OUTPUT 3
PLUG I | _ +INPUT 2 - U
3 A 3
A c B

A = Versorgungsstecker (Grau)
Neutral /-PIN 1 & Phase / + PIN 2 =
Spannungsversorgung
Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

PIN 1 Masse

%% CLOSED @ @ OPEN

C = DPS Stecker (Schwarz)

PIN 2 Eingangssignal
PIN 3 Ausgangssignal

/N\

Achtung! Erdpin an DPS Stecker

(C) darf nicht angeschlossen
BLACK werden, da dies eine Justagefahrt
<« PLUG auslésen kénnte.
P0541V01

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

Schaltplan Option 3 Positionen

% CLOSED @ @ OPEN

GREY
PLUG

A = Versorgungsstecker (Grau)
Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 2 = Schliellen
Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 3 = Offnen

BLACK
PLUG

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 2 & PIN 3 = Mittelstellung

Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

Schaltplan Option Dauerphase

Dauerphase NC (2PH-NC)

N/- . 2
3 WIRES VAC/VDC % % CLOSED @ @ OPEN
L/+ \ d

Dauerphase NO (2PH-NO)

74 o 9@ om

N/

_ Py
FUSE | 3 WIRES VAC/VDC

GREY
PLUG [p

1 2 BLACK
0 43

POWER NC B
A

A = Versorgungsstecker (Grau)

Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 2 = Schlieflen
Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 2 & PIN 3 = Offnen
Erde/Schutzleiter - Flacher PIN®

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU
Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF

L/+ .
w E]
8 &

GREY 1 2 a & 4 2 BLACK
PLUG PLUG
- ] «

) I 3
POWER NO B
A

A = Versorgungsstecker (Grau)

Neutral /- PIN 1 & Phase / + PIN 3 = Offnen

Neutral / - PIN 1 & Phase / + PIN 2 & PIN 3 = Schliel3en
Erde/Schutzleiter - Flacher PIN @

B = Endlagenstecker (Schwarz)
Com PIN 1 & PIN 2 = Endlage Position ZU

Com PIN 1 & PIN 3 = Endlage Position AUF
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Endlagenriickmeldung ENDLAGEN INTERN
In der Standardausfiihrung sind zwei potentialfreie Mikroschalter SPDT
mit silberbeschichteten Kontakten im Antrieb verbaut. Die NO Kontakte B

dieser Schalter sind auf den Endlagenstecker (B) gefiihrt.

BLACK
PLUG

Technische Daten:
SPST NO max. 5A 125V AC / 3A 250V AC

Hinweis:
Bei lastloser Abfrage der Endlagenriickmeldung (<100mA)
sollten Schalter mit Goldkontakten verwendet werden.

Goldkontaktschalter

Alternativ konnen zwei potentialfreie Mikroschalter SPDT mit
goldbeschichteten Kontakten verbaut werden. Diese sollten bei o16mA sbmA 100mA
lastloser Abfrage der Endlagen, zum Beispiel liber SPS Eingange, 3ov T

verwendet werden, da Goldkontakte nicht zu RuBbildung im \ \
Mikroschalter neigen. Die RuRbildung in einem Standard = \
Silberkontaktschalter wird durch Stréme >100mA sicher abgebrannt. 2olD " |STANDARD
Bei geringeren Stromen kann dies langfristig zum sporadischen oder
kompletten Ausfall der Endlagenriickmeldung fiihren. 2 \ \

5V
0,1mA 1mA 10mA 100mA 1000mA

Technische Daten:
SPST NO max. 0,7A 30V DC

Verschiedene Beschaltungsvarianten

Die verbauten SPDT Mikroschalter kdnnen alternativ in verschiedenen Varianten vorliegen.

Dazu zahlen folgende Varianten: 4 potentialfreie Endlagen, 2x NC Kontakt oder 2x Wechselkontakt
Bitte beachten Sie dazu den Schaltplan auf dem jeweiligen Gerat.

Stellungsanzeige

Alle JAC Schwenkantriebe sind mit einer optischen Stellungsanzeige ausgestattet, die aus einer schwarzen
Basis mit einem gelben Einsatz besteht. Sie zeigt die aktuelle Position und Schwenkrichtung an.

Die Endpositionen sind mit einer Pragung gekennzeichnet.

Schwenkrichtung bei Ansicht des Stellungsanzeigers:

& Linksdrehung gegen Uhrzeigersinn = OFFNEN
<= Rechtsdrehung im Uhrzeigersinn = SCHLIEREN 0 = GESCHLOSSEN 90 = GEOFFNET

Optionaler Stellungsanzeiger

Optional kann ein frei konfigurierbarer Stellungsanzeiger verbaut werden.
Dieser kann verschiedene Konfigurationen oder “L" bzw. “T” Bohrungen anzeigen.

INHALT
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Handnotbetatigung

Alle J4C Antriebe besitzen eine manuelle Betatigung, um die Armatur im Notfall in die gewiinschte Position
stellen zu kdnnen. Uber den Getriebeumschalter kann die Betriebsart eingestellt werden:

AUTO = automatischer Betrieb liber Motor
MAN = Handbetatigung iber Handrad

Achtung: Der Umschalter darf nicht liber seine vorgegebene Stellung iiberdreht werden.
Die Schraube am Umschalter darf nicht gelost werden.

Wenn “AUTO” Position ausgewahlt ist:

Der Antrieb bewegt sich automatisch entsprechend der Ansteuerung. Bei den Modellen 20, 35, 55 und 85 dreht sich
das Handrad dabei mit, es ist wichtig dieses nicht zu blockieren.

Wenn “MAN" Position ausgewahlt ist:

Der Motor wird mechanisch entkoppelt und die Position kann Uber das Handrad eingestellt werden.
Nach einer Laufzeit von ca. 360° wird der Motor automatisch gestoppt, dies wird liber die Status LED angezeigt.
Um die automatische Funktion wiederherzustellen, wird der Umschalter wieder in die Stellung “AUTO” gestellt.
Zur Reaktivierung des Motors muss die entgegengesetzte Richtung angesteuert oder die Versorgungsspannung kur-
zzeitig unterbrochen werden (Zum Beispiel durch Abziehen des Versorgungssteckers).

Heizung

Die interne Schaltraumheizung ist Uber ein Thermostat gesteuert und halt den Innenraum auf ca. 20°C. Bei
Schwankungen der AuBentemperatur schiitzt sie vor Kondensation im Innenraum. Die Heizung ist aktiv, sobald
Spannung am Versorgungsstecker anliegt. Daher darf die Versorgungsspannung nie abgeschaltet werden.

Drehmomentschutz

Die Drehmomentschutzschaltung iiberwacht elektrisch das aktuelle Drehmoment und 16st bei Uberschreiten des
Losbrechdrehmoments aus, um bei Schwergangigkeit oder Blockierung der Armatur den Motor und das Getriebe
zu schiitzen. Bei Auslésen wird der Motor gestoppt und ca. 2° in die entgegengesetze Richtung gefahren, um die
aufgebaute Spannung zwischen Antrieb und Armatur zu I6sen. Die Auslosung wird Uber die Status LED angezeigt.
In diesem Fall muss unbedingt die Armatur iberpriift werden.

Zur Reaktivierung des Motors kann die entgegengesetzte Richtung angesteuert oder die Versorgungsspannung
kurzzeitig unterbrochen werden (Zum Beispiel durch Abziehen des Versorgungssteckers).

Status LED

Die Status LED zeigt immer den aktuellen Betriebszustand an, um ihn an den Anwender zu
Ubermitteln. Dazu leuchtet sie in verschiedenen Farben oder Blinktakten.

INHALT
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BETRIEBSSTATUS BEI AUF/ZU ANTRIEB LED STATUS

Antrieb ohne Spannungsversorgung

Antrieb steht in offener Position

Antrieb steht in geschlossener Position 0COO0OOOOOOOOO0O0O6O
angestoert. Nur el Stndarcbeschationgy . ©000000000000000
Antrieb fahrt in Richtung Auf

Antrieb fahrt in Richtung Zu 0 (AN (AN ) 00 000
Drehmomentschutzschaltung ausgeldst in Richtung Auf

Drehmomentschutzschaltung ausgel6st in Richtung Zu 0000 00000

Motor gestoppt, Handnotbetatigung eingeschaltet
Option 3 Positionen: Antrieb steht in Mittelposition

Option BSR: Notstellfunktion NO ausgel6st, Antrieb
offnet selbststandig. Max. 3 min.

Option BSR: Notstellfunktion NC ausgeldst, Antrieb ©
schlieBt selbststéndig. Max. 3 min.

Option BSR: Akkuschutz. Aufladen erforderlich.

OPTION DPS: BETRIEBSSTATUS STELLUNGSREGLER LED STATUS

Antrieb ohne Spannungsversorgung

Antrieb steht in Sollposition COOOOOOOLOLOLOOLOOOS
Antrieb fahrt in Richtung Auf @ @ @ @ @

Antrieb fahrt in Richtung Zu OO0V OOOOLOOLOLOeOOO
Selbstjustage aktiviert 0009 Q0006 @
Drehmomentschutzschaltung ausgeldst in Richtung Auf

Drehmomentschutzschaltung ausgeldst in Richtung Zu 0OOOO 0000

Motor gestoppt, Handnotbetatigung eingeschaltet

Eingangssignal (ber Signalbereicht. Antrieb benétigt Reset 0000 0000

Antrieb ohne Eingangssignal (nur bei 4-20mA oder 1-10V) 0000 0060

Option BSR: Notstellfunktion NO ausgeldst, Antrieb
offnet selbststandig. Max. 3 min.

Option BSR: Notstellfunktion NC ausgeldst, Antrieb ©
schlieRt selbststéndig. Max. 3 min.

Option BSR: Akkuschutz. Aufladen erforderlich.

INHALT
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Aufbau auf Armatur

Das Drehmoment der Armatur sollte unter Berlicksichtigung der Anwendung und nach Multiplikation mit einem
ausreichenden Sicherheitsfaktor niemals das Arbeitsdrehmoment des Antriebs (berschreiten. Vor der Montage
missen Bauteile, die die Armatur blockieren kdnnten (zum Beispiel Endanschldage) entfernt werden. Die Montage
erfolgt Uber die Gewindebohrungen des Flansches nach 1SO5211 und kann mit Gewindestiften oder Schrauben
ausgefiihrt werden, die ausreichend in den Antrieb eingeschraubt sein miissen. Die Wellenaufnahme ist nach DIN3337
ausgefihrt.

Die Welle der Armatur darf niemals langer als die Einstecktiefe der Wellenaufnahme im Antrieb sein!

Es muss sichergestellt werden, dass die Armaturenwelle zentrisch zu den Montagebohrungenist. Sollte das Flanschbild
und die Welle der Armatur nicht mit dem Antrieb fluchten, kann hierzu die Handnotbetatigung eingesetzt werden.

Gehause offnen

1
Zur Einstellung des Schwenk- !
winkels oder Konfiguration von
DPS / BSR muss das Gehaduse
geoffnet werden.
Vor dem Offnen muss die Span- E
nung abgeschaltet und alle Stecker
des Antriebs entfernt werden.

Handrad I6sen (Torx 20 Gehaduseschrauben Vorsichtig Deckel
oder 3mm Inbus) entfernen (Torx 20) abziehen

Gehause schlielen

Beim Aufsetzen des Gehausedeckels muss lberpriift werden, dass die umlaufende
Gehausedichtung, sowie die Dichtung der Handradwelle richtig sitzen. Alle Schrauben,
Einzelteile und die Kabelverlegung miissen an Ihre Originalposition gebracht werden.

Dichtung
Handradwelle

Einstellung Nockensystem

Uber das Nockensystem wird der Schwenkwinkel und die
Endlagenriickmeldung eingestellt. Der Antrieb ist ab Werk
vorjustiert und muss gegebenenfalls angepasst werden.
Dazu ist am Motor ein Einstellwerkzeug befestigt.

1. Endlagenriickmeldung AUF
2. Endlagenriickmeldung ZU
3. Motorstop AUF

4. Motorstop ZU

Um eine sichere Funktion der Endlagen- gg° AUE . Einstellwerkzeug eingesteckt
riickmeldung zu gewéhrleisten, wird die Endlage AUF er e 12
entsprechende Nocke so eingestellt, Endlage ZU <:> @
dass sie ca. 3° vor Erreichen der 0° ZU
Endposition meldet.
Griine Nocke 1 & 3 Rote Nocke 2 & 4

Einstellwerkzeug rechts im Uhrzei-
gersinn drehen, um weiter in die
geschlossene Richtung zu fahren.

Einstellwerkzeug links gegen den
Uhrzeigersinn drehen, um weiter in
die offene Richtung zu fahren.

Einstellwerkzeug links gegen den
Uhrzeigersinn drehen, um weniger
in die geschlossene Richtung zu
fahren.

Einstellwerkzeug rechts im
Uhrzeigersinn drehen, um weniger in
die offene Richtung zu fahren.

INHALT
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Option BSR Akku Sicherheitspack

Mit dem BSR verfahrt der Antrieb bei Stromausfall in seine vorgegebene Sicherheitsstellung (NC oder NO). Die
Sicherheitsfunktion wird (iber ein internes Akku realisiert, daher muss der Antrieb dauerhaft mit Spannung versorgt
werden! Das Akku wird vorgeladen geliefert, um die Funktion sicherzustellen muss der Antrieb vor Inbetriebnahme
fur die angegebene Dauer “Ladezeit flir 100% Akkuladung” geladen werden. Nach dem Auslosen des BSR zeigt
der Antrieb ca. 3 Minuten lang Uber die Status LED an, dass er aufgrund fehlender Versorgungsspannung in seine
Sicherheitsstellung gefahren ist. Sobald der Antrieb wieder mit Spannung versorgt wird, ist er sofort einsatzbereit.

Funktionspriifung
Es ist eine regelmalige Funktionsprifung gemal der Sicherheitsanforderungen vorzusehen. Diese sollte min-
destens jahrlich durchgefiihrt werden. Um ungewolltes Offnen oder SchlieRen zu vermeiden, kann es nétig sein
den Antrieb wahrend der Priifung von der Armatur zu demontieren !
Sie wird wie folgt durchgefiihrt:
1. Den Antrieb per Steuerung oder Manuell in die gegengesetzte Position der Sicherheitsstellung fahren

(BSR NO: Antrieb in geschlossene Position fahren / BSR NC: Antrieb in die gedffnete Position fahren)
2. Spannung abschalten und somit Stromausfall simulieren (ggf Umschalter wieder auf Automatik stellen)
3. Antrieb fahrt Giber BSR in seine Sicherheitsstellung, danach zeigt er durch Blinken das aktivierte BSR an
4. Priifung abgeschlossen, Antrieb kann wieder in Betrieb genommen werden

Wartung

J+J Elektroschwenkantriebe sind generell wartungsfrei, das interne Akku des BSR sollte jedoch vor Erreichen seiner
Lebensdauer getauscht werden.

Dementsprechend ist ein Austausch nach maximal 300 BSR Aktivierungen oder 5 Jahren zu planen.

Kofiguration NC / NO

Die gewtinschte Funktion wird tGber den Jumper ,SELDIR" auf der Controllerplatine vorgenommen.

Jumper aufgesteckt:  Sicherheitsstellung NC - Antrieb fahrt bei Stromausfall in die geschlossene Position
Jumper entfernt: Sicherheitsstellung NO - Antrieb fahrt bei Stromausfall in die offene Position

Modell 20 - 85

Modell 140 - 300
-, ‘ ?i /,ﬁ o 5/ A

L

SELDIR
Jumper
Technische Daten
ModeligroBe 20 35 55 85 140 300
Ladezeit fiir 100% Akkuladung 28 h 54 h
maximale Fahrten mit vollem Akku 5 4

Nachladezeit pro Fahrt 15 min 21 min 48 min 58 min 30 min 50 min
Akkukapazitat 2200 mAh 4400 mAh
Gewicht 0,27 kg 0,38 kg

INHALT
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Option DPS Stellungsregler

Mit dem DPS kann der Schwenkantrieb iber das Eingangssignal frei in seinem Schwenkbereich positioniert
werden. Zusatzlich gibt er seine Istposition dauerhaft als Ausgangssignal wieder.

Das Ein- und Ausgangssignal kann nach Wunsch konfiguriert werden: 4-20mA, 0-10V, 1-10V

Zudem ist die Position bei dem kleinsten Signal, bzw. bei fehlendem Eingangssignal (OmA, 0V) einstellbar:
NC (geschlossen), NO (gedffnet)

(DEUTSCH) J4C 20 bis 300 BETRIEBSANLEITUNG 11

Ab Werk besteht zusatzlich die Moglichkeit fiir die Optionen:
0-20mA Ein- und Ausgangssignal
Fail Freeze (4-20mA / 1-10V), wodurch der Antrieb bei fehlendem Signal in seiner Position stehen bleibt
Auf/Zu Ansteuerung mit DPS Ausgangssignal

Schwenkwinkel justieren

Um den Schwenkwinkel einzustellen, wird eine Selbstjustage durchgefiihrt. Dadurch fahrt der Antrieb beide
Endpositionen liber die Nocken an und speichert diese ein. Daher muss der Schwenkwinkel immer zunachst
Uber das Nockensystem verstellt werden.

Selbstjustage bei ge6ffnetem Antrieb Selbstjustage von Aufen

1. Spannung abschalten

2. Dipschalter 1 einschalten
3. Antrieb einschalten

4. Dipschalter 1 ausschalten
5. Antrieb flihrt Selbstjustage durch

1. Spannung abschalten
2. PinT1 und Erde an DPS Stecker briicken @
3. Antrieb einschalten

4. Briicke entfernen

5. Antrieb fiihrt Selbstjustage durch

Dipschalter:
¥y €1

=

===

Konfiguration Signalart
Die Signalart kann lber die Dipschalter der DPS Platine eingestellt werden.

v & ¢ L |420mA[ ¥ € ¢ t]o-10V [v £ ¢ t]1-10V
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Technische Daten

Prazision 3% Schritte bei 90°
Linearitat 2% 4-20 mA min. 150 Schritte / 90°
Hysterese 3% 0-10 V. min. 98 Schritte / 90°
Impedanz Eingang mA 100 Q 1-10 V. min. 87 Schritte / 90°
Impedanz Eingang V 25 kQ 0-20 mA min. 150 Schritte / 90°

Klasse

B+C nach DIN EN15714
Inching + Modulation

INHALT




Technische Daten

ModellgroBRe 20
Arbeitsdrehmoment 20 Nm
Losbrechdrehmoment 25 Nm
Laufzeit ohne Last s/90° 9s
+10% (55s,1405s)
Gewicht 1,7 kg

Temperaturbereich
Schutzart IEC60529
Einschaltdauer (Motor)

Motor

CE &

35
35 Nm

38 Nm

9s
(140 s)

1,9 kg

55 85 140
55 Nm 85 Nm 140 Nm
60 Nm 90 Nm 170 Nm

13 s 29 s 34 s
2,4 kg 3,0 kg 5,2 kg

-20°C bis +70°C

IP67

75%

Betriebsart S4 / Isolationsklasse B

Wenn die Elektro- und Elektronik-Altgerate
Batterien enthalten, missen diese entfernt
und separat entsorgt werden, bevor sie bei den
Sammelstellen abgegeben werden. Batterien
konnen gefahrliche Substanzen enthalten, die
die Umwelt und die menschliche Gesundheit
schadigen konnen, wenn sie falsch behandelt
oder unsachgemal entsorgt werden. Daher
ist es wichtig, sie in speziellen Behéltern
fir das Recycling und die ordnungsgemalle
Behandlung abzugeben. In einigen Landern gibt
es selektive Sammelprogramme fiir Altbatterien
in Supermarkten, Elektronikgeschaften oder
anderen Einrichtungen.

300
300 Nm

350 Nm
58 s

5,2kg
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